Инструкция на ротатор

Запрещается:
1. прилагать  чрезмерный крутящий момент на указатель ротатора. 
2. использовать (фиксировать) указатель при завинчивании нижнего вала вместо рожкового ключа  на 22.
[bookmark: _GoBack]Включение
1) Подключить питание (10 - 14.6 В, 1.5 A) к ротатору, соблюдая полярность. На ротаторе должен загореться и погаснуть светодиод.
2) Пульт/педаль  автоматически  включается  после
нажатия любой кнопки.
Управление
Пульт имеет 3 кнопки. Две верхние кнопки поворачивают ось ротатора. Нижняя (средняя) кнопка переключает режим работы ротатора.
Педаль имеет 2 клавиши. Раздельное нажатие клавиш
поворачивает ось ротатора. Одновременное нажатие 2 клавиш переключает режим работы ротатора аналогично пульту, таким образом, являясь виртуальным аналогом средней кнопки пульта.
После  включения  ротатор  находится  в
обычном режиме управления (режим «0»). В этом режиме можно поворачивать ось кнопками пульта/педали. Ручка на ротаторе задаёт скорость поворота. Во время нажатия кнопок на ротаторе будет включаться светодиод.



Однократное нажатие средней кнопки переводит ротатор
[bookmark: Страница_4]в режим слежения (режим «1»). В этом режиме ротатор удерживает заданное направление, компенсируя вращение лодки. Кнопки пульта/педали работают так же, как в обычном режиме, при этом задавая новое направление, которое будет отслеживаться. Находясь в этом режиме, светодиод на ротаторе периодически однократно мигает, индицируя режим. Чтобы выйти из этого режима в обычный режим необходимо ещё раз однократно нажать среднюю кнопку. При этом светодиод на ротаторе мигнёт 3 раза.
Двукратное нажатие средней кнопки переводит ротатор в
режим поиска (режим «2»). В этом режиме ротатор выполняет автоматический поворот оси в секторе 160 градусов, причём центр этого сектора находится в точке, в которой произошло включение этого режима. Скорость поиска задаётся ручкой на ротаторе. Кнопки пульта/педали работают так же, как в обычном режиме, при этом задавая новый центр сектора поиска. Находясь в этом режиме, светодиод на ротаторе периодически мигает по 2 раза.  Чтобы выйти из этого режима в обычный режим необходимо ещё раз двукратно нажать среднюю кнопку. При этом светодиод на ротаторе мигнёт 3 раза.
Трёхкратное  нажатие  средней  кнопки  возвращает
ротатор в обычный режим, как из режима слежения, так и из режима поиска. При этом светодиод на ротаторе мигнёт 3 раза.
Долгое  нажатие  средней  кнопки (более 3 сек. до загорания светодиода на ротаторе) выключает  привод ротатора (режим «мотор выключен / безмоторное управление»). В этом режиме ротатор переводит привод в режим пассивного торможения (при этом снижается потребление ротатора) и игнорирует все команды пульта/педали, кроме команды на включение. Включение ротатора выполняется долгим нажатием средней кнопки (более 3 сек. до загорания светодиода на ротаторе).
	При установке пульта к рукоятке удилища с помощью специального крепления (входит в комплект) для более комфортного доступа к кнопкам можно  перевернуть крепление на 180 градусов. Пульт позволяет поменять местами функции левой и правой кнопок, чтобы компенсировать переворот. Для этого необходимо одновременно нажать и удерживать в течении 3 секунд среднюю и правую кнопки до выключения светодиода на пульте. Для возвращения обычного состояния необходимо повторно выполнить это действие.

Выключение
3) Отключить питание ротатора.


Пульт и педаль автоматически переходят в спящий режим через 1 минуту после последнего нажатия кнопки независимо друг от друга.


[bookmark: Страница_5]Зарядка
Пульт/педаль имеют внутри встроенный аккумулятор. Время автономной работы зависит от характера управления пультом/педалью (влияет длительность и частота нажатия кнопок). В среднем составляет 1 месяц.
Зарядка  аккумулятора  выполняется  от  стандартного
зарядного устройства с USB Type-C кабелем (не включено в комплект поставки). Напряжение 5 В, ток зарядки не менее  0.4 А.
Устройство  можно  использовать  во  время  зарядки.
Однако  следует  иметь  в  виду,  что  разъём  зарядки  не является герметичным.




Bluetooth 
Ротатор имеет текстовый Bluetooth интерфейс для настройки и калибровки.
Для включения/выключения Bluetooth на ротаторе необходимо быстро повернуть ручку управления скорости из одного крайнего положения в противоположное 6 раз подряд. При успешном включении/выключении светодиод на ротаторе быстро мигнёт 4 раза.
Далее на смартфоне необходимо зайти в раздел Bluetooth и подключиться к устройству «P10 Safari_xx:xx». 

Необходимо установить любое приложение, поддерживающее терминальный доступ к Bluetooth. Для устройств на Android  мы рекомендуем использовать приложение «Bluetooth Serial Terminal Ulti» (от «The Sun App Developers»). 







В этом приложении необходимо использовать стандартные настройки подключения (9600, 8, None, 1, OFF, LF, LF). Для подключения к ротатору нужно нажать кнопку сверху справа и выбрать «Search for Bluetooth Devices», далее в списке выбрать «P10 Safari_xx:xx». При успешном подключении в терминале отобразится «KAZANTARGET P10 SAFARI» и номер версии прошивки. Для отправки команды необходимо ввести её в верхнюю строку и нажать кнопку «Send data». Доступны следующие команды для использования.
list – выводит список команд.
ver – выводит номер версии прошивки.
scan ? – отображает текущий угол сканирования (по умолчанию 160 градусов)
scan [x] –  позволяет установить желаемый угол сканирования из диапазона 10 - 360 градусов. Например, чтобы установить угол сканирования 90 градусов, необходимо ввести scan 90. Установленное значение сохраняется и после выключения ротатора. 
motor ? – отображает текущий ток мотора (по умолчанию 27)
motor [x] – позволяет установить ток мотора из диапазона 1 – 31. Например, motor 25. Чем больше значение, тем больше ток мотора, больше момент удержания, больше нагрев и потребление. Установленное значение сохраняется и после выключения ротатора.
Следующие команды связаны с работой гироскопа в режиме слежения. Рекомендуется использовать их только при наличии проблем с удержанием направления в этом режиме. Перед использованием этих команд необходимо перевести ротатор в обычный режим. 
mon on – включает периодический вывод отладочной информации с гироскопа в терминал. Позволяет увидеть текущую температуру и вращение в 3-х осях. При неподвижном жёстко зафиксированном ротаторе (не на воде и без вибраций!) вращение 

должно быть 0.000. Если вращение не 0, то может наблюдаться уход удерживаемого направления (дрейф), имеет смысл провести калибровку датчика. 
mon off – отключает вывод отладочной информации.
cal info – собирает данные в течении 10 секунд и выводит усреднённый результат. Во время сбора данных ротатор должен быть неподвижно жёстко зафиксирован в рабочем вертикальном положении (не на воде и без вибраций!).
- g_temp – температура датчика.
- noise_x/y/z – уровень шума датчика в 3-х осях, если значения больше 0.02, то ротатор не зафиксирован достаточно жёстко, калибровку выполнять нельзя.
- g_x/y/z – вращение в 3-х осях. Чем значения ближе к 0, тем лучше. Значения меньше 0.005 – хороший результат, значения 0.005 - 0.020 – удержание может быть менее точным, значения больше 0.020 - может наблюдаться уход удерживаемого направления (дрейф).
- deltaX/Y/Z_c_user – текущие пользовательские поправки, установленные после калибровки, если она была произведена, иначе будут 0.
cal start – производит калибровку датчика, собирает данные в течении 10 секунд и производит запись поправок. Во время сбора данных ротатор должен быть неподвижно жёстко зафиксирован в рабочем вертикальном положении (не на воде и без вибраций). Для лучшего результата рекомендуется производить калибровку ротатора в нагретом состоянии датчика при температуре, соответствующей его рабочему режиму. Чтобы узнать температуру в рабочем режиме можно воспользоваться предыдущими командами после нагрева ротатора при работе на воде.
cal reset – удаляет пользовательские поправки.

После завершения настройки необходимо выключить Bluetooth на ротаторе. В противном случае  педали и пульт могут работать не правильно!
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